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Γ2. O ζνασ κφκλοσ μηχανήσ ζχει ςυχνότητα λειτουργίασ 2f MHz δηλαδή 
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Οι 4 κφκλοι Μηχανήσ αντίςτοιχα 4  0,5 = 2 ns  
Άρα για 1  εντολή πρόςθεςησ απαιτείται χρόνοσ λειτουργίασ μ/Ε 2ns 
Πόςεσ     x εντολέσ πρόςθεςησ εκτελοφνται ςε χρόνο                   1 sec? 
 
x = 500.000.000 εντολζσ πρόςθεςησ εκτελοφνται ςε 1 sec 
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Χρόνοσ  S R Q 
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